          Popis řídící desky malého nákladního výtahu.

Technické údaje:
mikroprocesorové řízení umožňuje nastavení počtu pater, dobu jízdy mezi stanicemi, osvětlení, dobu odjezdu ze stanice a logiku snímačů polohy pomocí PC.
Maximální počet pater – 6.
Zablokování systému při přerušení 1. bezpečnostního obvodu – najetí na koncový vypínač.
Kontrola činnost stykačů, 4 vstupy bezpečnostního obvodu.
Možnost připojení tlačítek nouzové jízdy.
Možnost dvourychlostního řízení pomocí dalšího snímače na kleci a frekvenčního měniče.
Signalizace – směr jízdy, otevření dveří – pomocí směrových šipek, poloha výtahu – pomocí prosvětlených tlačítek volby.
Napájecí napětí 24VDC,napětí ovládacích a signalizačních obvodů 24VDC.
Stavy všech vstupů, výstupů a chodu mikroprocesoru  jsou signalizovány LED diodami,na displeji lze odečíst polohu výtahu,navolené patro,chybová hlášení.
Všechny vstupy a výstupy jsou samostatně jištěny tavnými pojistkami na řídící desce.
Ovládací relé stykačů jsou osazena v paticích, pro jejich snadnou výměnu v případě poškození.
Pomocí připojeného PC lze monitorovat a ovládat chod systému.
Reset chyb je možné provádět pomocí tlačítka na řídící desce, nebo pomocí externího tlačítka, připojeného do odpovídajících svorek.

Rozložení svorek a signalizačních LED








Ukázka ovládacího programu:



Nastavení systému






Příklad údajů zobrazovaných na displeji řídící desky:

po zapnutí zobrazí nápis START a verzi soft. Dále aktuální stav např. v první stanici
ZASTAVENO PO STARTU  1   1

po volbě druhého patra zobrazí odkud pojede, kam pojede,směr jízdy a patro,kde stojí
JÍZDA NAHORU 1-2   1

po opuštění stanice
JÍZDA NAHORU 1-2 

po dojezdu navoleného patra zobrazí stav a polohu
ZASTAVENO Z NAHORU  2    2

rozpojení  1. BO v první stanici-zobrazí stav a polohu výtahu
ROZPOJENÍ ZAB 1           1    1

po rozpojení je nutné resetovat systém
rozpojení 4.BO za jízdy z 1. do 2. patra,po propojení dokončí jízdu
ZAB 4      1-2

rozpojení 2. BO za jízdy z 2. do 1. patra,po spojení nutno znovu navolit
ROZPOJENÍ ZAB 2     ASI STOP   2-1

při zapnutí mimo patro
SROVNÁVACÍ JÍZDA PO STARTU

srovnávací jízda vždy probíhá do nejbližší stanice směrem dolů, po resetu chyby mimo stanici
SROVNÁVACÍ JÍZDA PO CHYBĚ

překročení doby jízdy
PŘEKROČEN ČAS JÍZDY    1-2   0
Po resetu chyby a volbě provede výtah srovnávací jízdu do nejbližší stanice směrem dolů.

Řízení kontroluje snímače – vynechání - chyba najetí na neočekávaný snímač, slepení při odjezdu
-překročení doby odjezdu. 

Slepení kontaktů stykačů – neumožní další jízdu, displej zobrazí požadovanou jízdu a aktuální polohu
SLEPENÍ STYKAČE   1-2    1
po opravě stykačů je nutné systém resetovat (systém si pamatuje chyby i po výpadku napájení).
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